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Моя модификация механически меняющегося  магнитного поля в грузозахватном  устройстве для применения этого принципа в схеме СЕ магнитного двигателя.
Богомолов В.И.
Чтобы применить постоянные магниты в грузозахватном устройстве подъёмного крана, специалистам Всесоюзного проектно-технологического института энергетического машиностроения под руководством ведущего инженера Н.В.Мудрова пришлось решить задачу: как  отключать магнитное поле в нужный момент, чтобы «оторвать», скажем, стальной лист в несколько сот килограммов. В результате они разработали и внедрили в производство  устройство на постоянных магнитах грузоподъёмностью на 500 кг и 1500 кг. 
Об этом сообщил журнал «Наука СССР» №2. 1983г. в статье «Постоянный магнит с меняющимся полем». Они пишут: «Идея, положенная в основу новой конструкции, проста и оригинальна. Мощные магнитные блоки расположены «в два этажа» - нижний блок неподвижен, а верхний может смещаться в горизонтальном направлении.  Грузозахватное устройство подвешивается на крюк подъёмного крана. Под действием собственного веса устройства сжимается пружина – запасается энергия, необходимая для перемещения верхнего магнитного блока. 

В момент укладки механизма на деталь взведённая пружина начинает разжиматься, и система рычагов, зубчатых соединений, кривошипа передвигает подвижный магнитный блок в положение «включено». Он точно совмещается с нижним, благодаря чему их общее магнитное поле приобретает такую конфигурацию, что проникает в тело поднимаемой детали, которая притягивается к плоскости захвата. 
При подъёме пружина вновь сжимается. Подвижные блоки же остаются на месте, во включённом состоянии. В таком положении деталь транспортируется к месту разгрузки.
Освобождение детали происходит автоматически, как только она соприкоснётся с опорной поверхностью. В момент разгрузки описанный цикл работы механизмов повторяется, но подвижный магнитный блок перемещается уже в обратную сторону. Магнитный поток замыкается внутри магнитных блоков, освобождая деталь». 
Формулирую  идею. 

Нами закон  математики  «При перемене МЕСТ  слагаемых сумма не меняется»  применяется  к суммированию  энергий и мощностей отдельных  ИСТОЧНИКОВ  магнитного поля (модулей), будь то суммируемы  постоянные или электрические магниты.

Формулировка:

Возможна    БЕЗЗАТРАТНАЯ механическая  коммутация     (типа перестановки слагаемых) магнитного  поля  ВНУТРИ постоянно ЗАМКНУТОГО    контура магнитного потока   магнитопроводом  (ярмом),  

1) путём безотрывного механического СДВИГА  одного магнита относительно двух других одинаковых, 

2) с целью  «перемены МЕСТ»  слагаемых полей  ряда отдельных одинаковых магнитов,

3) при сохранении  постоянной  общей  СУММЫ магнитного потока ДВУХ объединённых механически  магнитов (= один модуль).
Чтобы убедиться в истинности этой идеи надо проверить наличие двух физических эффектов:

1) Два притянувшихся друг к другу магнита дают БОЛЬШУЮ  СИЛУ  притяжения относительно груза (магнита), чем один из этой пары. 

Это есть в учебниках. При этом, нам не требуется доказывать, что именно сила удваивается, лишь бы стала больше от механического сложения последовательно.

2) Безотрывное перемещение скольжением одного магнита относительно плотного РЯДА других магнитов, т.е.  при  НЕРАЗРЫВНОМ контуре,  требует меньших затрат энергии, чем при перемещении с разрывом контура («отрывом», изменением радиуса эквипотенциальной поверхности, обозначенной силовыми линиями).                                      На схеме рисунка это показано, как   F1 < F2
Это тоже есть в учебниках. Но нет в учебниках  описания про объединение первого и второго постулатов в одно целое явление, в конструкторский приём малозатратной коммутации магнитного поля для получения переменного магнитного поля системы постоянных магнитов.  При этом, нам не требуется доказывать ПОЛНОЕ  отсутствие затрат на перемещение, лишь бы «скользить» было бы легче чем «отрывать».  Ну и пусть имеется технологический зазор  при перемещении «скольжения» (радиус-то не изменяется)  и пусть возникают (из-за технологических недоработок) приемлемые для нашей халявы  силы сопротивления «скольжению» в «мёртвых точках» в ряду между магнитами статора, лишь  бы они были меньше возникающей  суммарной силы объединённой пары для её воздействия на притягиваемую гирю.
Проведём  два простых эксперимента на простой конструкции для опытов, чтобы убедиться  в истинности  вышеприведённых утверждений, а значит, и  идеи изобретения МКП  в целом. 

Докажем, что на схеме рисунка  F1 < F2
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На рисунке показана линейная развёртка ротора и статора мотора-генератора МКП.

Рама замкнутого магнитопровода (ярмо) расположена вертикально  на столе (синий цвет). 

На верху, внутри рамы закреплены сердечники  для пары катушек на каждом. Конусные концентраторы МП сердечников через отверстия в раме выступают навстречу грузу динамометра.   Над рамой напротив одного сердечника подвешен на пружине металлический груз динамометра. Пружина и груз подобраны таким образом, чтобы сила пружины была чуть больше силы притяжения одного электромагнита и меньше  суммы сил двух магнитов F2  , магнита ротора и электромагнита на сердечнике (коричневый цвет)  объединяемых в один модуль при механическом перемещении магнита ротора.

Нижние катушки -  электромагниты (коричневый цвет) запитаны постоянным током. Верхние катушки - индукционные (оранжевый цвет) пока не замкнуты в цепь, на каждой только вольтметр. 

Рама вместе с закреплёнными на ней стержнями с катушками представляет собой статор.

Магнит ротора показан внизу рамы (синий градиент), его направление перемещения работой внешней силы F1  вдоль ряда магнитов статора показано красной стрелкой.

Мотор МКП  со слабеньким скоростным электромоторчикоми-приводом ротора кондуктора.

(Можно использовать  МКП  с типовым  электрогенератором для СЕ)
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На рисунке показаны простейшие опыты, которые я реально проделал.  Пропорции деталей на рисунке соблюдены. 

Первый опыт:

На столе закреплён  кольцевой  магнит  осевой намагниченности (типовой ферритовый магнит от динамика ДГ-2, от старого телевизора). 

Справа на кольцевом магните - стержневой магнит   («ниодим-железо-бор»). Кольцевой магнит и магнит стержневой  притянуты  друг к другу СУММАРНОЙ  силой  двух магнитов.

Начинаем передвигать стержневой магнит по кольцу БЕЗ отрыва.  При скольжении стержневого магнита по кольцу  явно ощущается только сопротивление трения.  

Так как при ТОЧНО параллельном перемещении стержня относительно кольца, даже при наличии зазора между ними, сила суммарного магнитного потока  замыкающего два магнита не изменяется, то, делаем вывод из первого опыта: 

Для кругового вращения стержня вдоль кольца требуется минимальное усилие,  т.к. магнитное поле почти не препятствует этому. 

Как технически такое движение стержня выполнить? Просто. Нужно стержень закрепить на ВОДИЛО.  Такое водило назовём «РОТОР-1». Соответственно, закреплённый  на корпусе кольцевой магнит назовём «СТАТОР»
Второй опыт: 

Приставляем слева к кольцевому магниту стальной шарик (от подшипника). Он притягивается к кольцу  на любом  его  секторе.  Когда мы уберём руку, то шарик ПЕРЕМЕСТИТСЯ в ТО место, где находится стержневой магнит. Почему? Потому что в этом месте сила притяжения больше.

Проверим.  Рукой переместим шарик подальше от стержня и будем отрывать его, запоминая своё усилие. А теперь, переместим шарик напротив стержня и будем отрывать его, запоминая своё усилие. Делаем вывод из второго опыта: 
В результате явно чувствуется, что усилие для отрыва в месте напротив стержня требуется больше, потому что в этом месте действует суммарная магнитная сила. 

Третий опыт:

Начинаем передвигать стержневой магнит по кольцу БЕЗ отрыва с правой стороны кольца.  При скольжении стержневого магнита по кольцу, шарик с левой стороны кольца устремляется вслед за движением стержневого магнита.  Делаем вывод из третьего опыта: 
Шарик с левой стороны кольца устремляется вслед за движением стержневого магнита потому, что на него действует суммарная магнитная сила.
Четвёртый опыт:

Будем удерживать шарик и тащить ротор-кондуктор: …никакой реакции, система ниппель, туда дуй, а оттуда… (ДИОД), ХОРОШО!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!.

Ни какой реакции

Подведём итоги четырёх  опытов:

Для кругового вращения стержня вдоль кольца требуется минимальное усилие, а шарик с левой стороны кольца устремляется вслед за движением стержневого магнита, но   усилие для отрыва в месте напротив стержня требуется больше, чем минимальное усилиее.

Взаимодействие стального  шарика и стержневого магнита отличаются асимметричным откликом (по типу диода в электрической схеме: «туда дуй, а оттуда ... диод», потому что наличие стального шарика

что позволяет  совершать перемещение шатрика по кольцу малозатратно    (слабеньким приводом)
Как технически такое движение стержня выполнить? Просто. Нужно стержень закрепить на ВОДИЛО.  Такое водило назовём «РОТОР-2»   съёма мощности потребителем. 
(Аналогия – магнитная муфта, но с промежуточным статором, постоянным магнитом)  
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Ротор2 съёма мощн.





МАГНИТНЫЙ СТЕРЖЕНЬ  – это    «РОТОР 1»  -кондуктор. 


Его вращает


слабенький моторчик 





СТАЛЬНОЙ ШАРИК  - это «РОТОР 2»     съёма мощности потребителем.


Ротор (ШАРИК) может вращать  вал типового мощного ГЕНЕРАТОРА


  





Обычный кольцевой магнит от динамика  ДГ2   –  это СТАТОР.                                 Он закреплён на корпусе.
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