Тема: Центробежно-гравитационный двигатель «ГМБ-2009».

  Прошу совета! Нужна методика ЗАМЕРА  мощности,  простая и убедительная для экспертов  моего инвестора. Мой вопрос: подходит ли МНОЙ предложенная методика?
(файл с моей методикой на http://www.offtop.ru/khd2/view.php?t=670728&part=14&neworrep=1&page_msg=last& )
В августе я испытал в работе центробежно-гравитационный двигатель (фото и видео ролики ГМБ-2009 на  http://alexfrolov.narod.ru/rusbogomolov.html), построенного по той же схеме  уже во ВТОРОЙ  раз. 

  В первый раз (про «ГМБ-1999» см. материал в конце статьи   «Открытие  поля центробежных сил»  http://khd2.narod.ru/authors/bgmlv/rprt04.htm )
проблемы были те же, но размеры установки  были меньше и обгонным муфтам хватило амплитуды колебаний вала съёма мощности для привода лебёдки, чтобы  поднять груз для замера по простой методике  mgh/t.
  И во второй раз я реально получил свободную энергию, и второй раз наступил на одни и те же грабли: устройство получилось «демонстрационное»,  а  не «практичное», потому что при помощи ТИПОВЫХ генераторов снять мощность  с этого варианта конструкции  для нужд потребителя  у меня не получается. Схема (принцип) работоспособна, а её настоящая конструкция-2009  получилась не практична.  
  Нужно было сразу проектировать двигатель с приемлемыми параметрами движения вала выходной мощности под конкретный ТИПОВОЙ генератор энергии: электрогенератор, или теплогенератор, или насос и т.п.,  с ТИПОВЫМ  же механизмом (редуктором) – преобразователем  колебаний во вращение, чтобы теперь не изобретать велосипед. Каюсь.
Обычная славянская надежда на авось,  «сначала сделать чтоб работало, а потом, авось, найдём способ как-нибудь снять полезную мощность». Да, сверхъединичный эффект явно имеется (!), но оказалось, что полученная  амплитуда 6 градусов при частоте 1Гц колебаний вала съёма мощности не приемлема, т.к.  мала, не хватает ещё 10 градусов. Если я рукой раскачиваю вал прецессии с амплитудой  на 15 гр., то Редуктор (к маховику на электрогенератор) или  Лебёдка хорошо работают, а если  двигатель  колеблет вал на свои  6 градусов, то между зубьев шестерёнок,  на стойках корпуса и в обгонных муфтах  эти 6 градусов теряются. 
  Применение кривошипно-шатунного механизма невозможно из-за специфики движения вала отбора мощности (на ВЫХОДЕ) в этой кинематической схеме. При возрастании нагрузки на вал съёма мощности его амплитуда пропорционально  по экспоненте падает до нуля.  Частота колебаний (и, соответственно, скорость и время подъёма груза mgh/t)  при работе ГМБ всегда остаются постоянными  и совсем ни как не изменяется  мощность на ВХОДЕ,  потребляемая электродвигателем  (U×I=const),  подкачивающим в резонанс АКС. Значит,  шатун должен бы  соответственно подстраивать свою длину под изменяющуюся  амплитуду, да и амплитуды идут одинаковыми сериями по 4 но разными по величине в серии.
  Для съёма мощности с  двигателя  сейчас построены два механизма (см. фото), Редуктор на маховик электрогенератора и Лебёдка для типового замера мощности через mgh  при подъёме груза. В обоих случаях применёны блоки обгонных муфт,  чтобы  преобразовывать движение колебаний вращения  в однонаправленное вращение.

  После испытаний стало ясно,  что конкретно нужно изменить в конструкции, чтобы увеличить амплитуду под параметры  электрогенератора или гидромотора (или ещё чего-то?), но это получается почти полная переделка, а средства (в которых  я стеснён) уже затрачены. Отсюда и возникло моё желание, найти УБЕДИТЕЛЬНУЮ методику для доказательства инвестору работоспособности этой схемы, доказывающую однозначно, что есть смысл в выделении дополнительных средств на  реконструкцию установки. Подскажите мне, пожалуйста!
Ящик:  bslav100151@yandex.ru
Мой мобильный телефон (Россия):  +7 915 925  4735

домашний 8 4944633749 
157300 г.Мантурово, Лесозаводская 6 кв.3
С уважением, Богомолов  Вячеслав.
	Разработана  и  испытана экспериментальная установка,  без топливного   Центробежно-Гравитационного  Двигателя (прецессионного)  
«Генератор Маринова – Богомолова   (ГМБ)». 


	Принципиальная схема семейства прецессионных альтернативных  источников энергии для получения кинетической энергии  вращения и съёма полезной мощности с вала устройства.   Принцип действия: маломощный двигатель  приводит в резонанс балансирный  маятник в карданном подвесе, в результате возникает избыточная мощность  на валу прецессии в автоколебательной системе. 

	Разработан     без топливный  Центробежно-Гравитационный

 Теплогенератор  «ГМБ». 

для  бесплатного  отопления теплиц, крестьянского подворья, открытых бассейнов…
.
	Специальным образом    изогнутый рельс, закреплённый в бетонном основании,  приводимый в резонанс на звуковой частоте маломощным приводом,  прецессирует и нагревает в термостате техническое масло.  Звукоизоляция достигается обшивкой пенопластом и заглублением устройства в землю.

	Разработан     без топливный  Центробежно-Гравитационный

 Электрогенератор  «ГМБ».

(магнитострикционный) 

Малогабаритый модуль батареи.
	Это механическое устройство, -  вариант прецессионного  двигателя «ГМБ».  Резонатор (20 кГц)   из никелевых пластин прецессирует и деформирует кварцевую пластину, в результате,  пьезокристалл генерирует бесплатную электроэнергию. 

	Разработан    без топливный  Центробежно-Гравитационный

 Электрогенератор  «ГМБ».

(пьезокристаллический) 

Малогабаритый  и  очень (!) эффективный модуль батареи.
	Схема пьезокристаллического электро-генератора идентична  с магнитострикционным электрогенератором «БАК».    Компактные размеры и эффективность  достигаются за счёт применения резонатора (3МГц)  из кристалла лейкосапфира  специальной формы. 




Эти квадранты –  реклама ГМБ  из витрины сайта «клуб изобретателей (Магазин изобретений)», там  14 объявлений автора   http://rossinvent.narod.ru/shop5.html  

Видеоматериалы,  статьи о принципах действия  ГМБ можно посмотреть на сайте Фролова Александра Владимировича    http://alexfrolov.narod.ru/rusbogomolov.html 
Центробежно-Гравитационный  (прецессионный 
на балансирных маятниках)  двигатель «ГМБ». 
Принципиальная схема устройства ГМБ основывается на совместной работе двух известных схем  механизмов: «силового гироскопа со смещённым центром тяжести» инициируемого «центробежным вибратором». Отличается тем, что в гироскопе на карданном подвесе действие центробежных сил и сил прецессии вызвано не вращающимся маховиком, а балансирным маятником; степени свободы 3D гироскопа согласованы как гармоники резонанса собственной частоты основного маятника; устройство действует как автоколебательная система с инициацией колебаний электромотором-наездником, вращающим дебаланс. 
Колебания всех трёх маятников происходят в плоскостях расположенных ортогонально, вследствие чего под нагрузкой реакция собственных резонансных колебаний остальных маятников не «гасит»     импульс инерционных сил, передаваемый от главного  маятника. При непосредственном взаимодействии масс под прямым углом (при жестком или мягком соударении масс) обмен скоростью не происходит. Поэтому снимаемая полезная мощность с вала прецессии не отбирает энергию электромотора-наездника, инициирующего колебания в резонанс.  
Замер приращения  мощности  на экспериментальном стенде  «Центробежно-Гравитационный  двигатель ГМБ-2009» 

На видео роликах №№1,2,3 и фотографиях  http://alexfrolov.narod.ru/rusbogomolov.html
можно видеть общий вид и передаточные механизмы,  превращающие колебания вращения вала  ГМБ  в однонаправленное вращение,  изготовленные для привода:

-  лебёдки (её можно использовать для замера выходной мощности методом поднятия груза  mgh/t );

-  маховика для ремённой передачи на шкив электрогенератора.

Замер «ВЫХОДА» мощности «ГМБ-2009» на экспериментальном стенде.
На видео ролике №4 и рисунке №1  показана контрольная гравитационная система масс,  а именно: принудительно колеблющийся вертикально с амплитудой А  груз массой  m на тросе. Трос через блок  соединён с рычагом на валу отбора мощности ГМБ и передаёт массе груза внешнюю силу (мощность ГМБ), которую требуется приложить к системе,  для того чтобы запасти определяемое количество потенциальной энергии тяготения при перемещении груза на высоту h. 

Параметры колебания груза  системы масс  соответствуют определению «гармонических колебаний маятника»,   поэтому половина амплитуды равна максимальной высоте подъёма ½ А = hmax  над равновесным положением в любой момент времени периода колебаний Тm.
В любой момент времени периода колебаний этого маятника его полная энергия    

Wполн = mgh + (1/2)mv2 = const   имеет неизменное значение. В положении максимального отклонения от равновесия,  когда h = hmax; v = 0,  то  полная энергия 
Wполн = Wпот = mghmax = (1/2)mgА  равна потенциальной энергии и является максимальным значением работы маятника  за один  период колебаний.
За один период постоянных колебаний  Тглавн (при  равных амплитудах)  главного маятника ГМБ груз контрольной системы совершает четыре периода колебаний Тm 

с неравными  амплитудами  А1; А2; А3; А4.  При работе ГМБ  периоды колебаний главного маятника и вала отбора мощности (рычага на валу) при изменении массы контрольной системы в опытах неизменны. 

Главный результат эксперимента:

При изменении массы груза контрольной системы в опытах   амплитуда 
 Аглавн  =  const  главного маятника ГМБ   постоянна,   колебания главного маятника не имеют обратной связи с колебаниями вала отбора мощности! Это означает, что  «входящая» энергия для подкачки  автоколебательной системы главного маятника    не зависит    от нагрузки на вал отбора мощности, от «выхода» энергии с вала отбора мощности. По существующей квалификации,- получился «вечный двигатель второго рода».

Амплитуды колебаний контрольной массы  А1; А2; А3; А4  при изменении массы контрольной системы в опытах изменяются: 
- без нагрузки контрольной массы амплитуды колебаний А1; А2; А3; А4  имеют максимальное значение;  
- при увеличении массы груза в опытах А1; А2; А3; А4 пропорционально уменьшаются; 
- при максимальной массе нагрузки А1; А2; А3; А4 равны нулю.
Поэтому можно строить график кривой для экстраполяции максимальной нагрузки дающей максимальную мощность колебаний массы контрольной системы. 

Таким образом,  контрольным параметром определения количества работы ГМБ 

за один период колебания главного маятника  Тглавн  является сумма амплитуд 

Аm = (А1 + А2 + А3 + А4) за четыре соответствующие периода колебаний  контрольной массы груза (рычага на валу отбора мощности) 

Wполн = mg × 1/2(А1 + А2 + А3 + А4).

Максимальная мощность  N = Wполн /t   ГМБ определяется   относительно максимальной массы нагрузки  mmax  контрольной системы при достижении (А1 + А2 + А3 + А4) = 0   сумме амплитуд равной нулю. Максимальная масса нагрузки  mmax определяется опытным путём, методом  подбора груза.
 Мощность двигателя ГМБ определяется экстраполяцией по  кривой графика роста мощности замеров  (так как данных об амплитуде    Аm = 0  нет   при максимальной нагрузке  mmax ). 
Таблица № 1     опытов замера «ВЫХОДА» мощности «ГМБ-2009».
(точные замеры для 10-и  масс, возрастающих на постоянный вес,  будут делаться со стопкадра видеосъёмки (ролик №4), а пока замеры опытов с массой 4кг, 20кг и 180 кг сделаны с колеблющейся стрелки приблизительно, «на глаз»)

	
	m1
	m2
	m3
	m4

	m           [кг]
	4
	20
	60
	180

	N     [число]
	60
	60
	60
	60

	n      [число]
	240
	240
	240
	240

	 t               [с]
	60
	60
	60
	60

	Тглавн       [с]
	1
	1
	1
	1

	Тm                  [с]
	0,25
	0,25
	0,25
	0,25

	Аглавн         [м]
	0,53
	0,53
	0,53
	0,53

	А1                  [м]
	0,12
	0,03
	0,015
	-

	А2                  [м]
	0,4
	0,01
	0,005
	-

	А3                  [м]
	0,4
	0,01
	0,005
	-

	А4                  [м]
	0,4
	0,01
	0,005
	-

	Аm                 [м]
	0,24
	0,06
	0,03
	-

	Wпот        [Дж]
	4,8
	6
	9
	*30

	Nm         [Вт]
	4,8
	6
	9
	*30

	примечание
	замер
	замер
	замер
	*экстраполяция


m - контрольная масса; 
N – количество колебаний главного маятника;

n – количество колебаний массы контрольной системы;

t -  общее время экспозиции;

Тглавн  - период главного маятника Тглавн = ¼ Тm;

Тm – период контрольной массы;

Аглавн – амплитуда главного маятника;

А1; А2; А3; А4 – амплитуды контрольной массы;

Аm = (А1 + А2 + А3 + А4)  сумма амплитуд контрольной массы;

Wпот = (1/2)mgАm потенциальная энергия колебания контрольной системы, работа  вала отбора мощности за  Тглавн
Nm = Wпот /t   мощность колебаний массы контрольной системы за  Тглавн
N = Wпот /t  = (1/2)mg(А1 + А2 + А3 + А4) /t     ГМБ.
1) Пример расчёта для колеблющейся контрольной  массы 20 кг:

Nm = Wпот /t  = 0,5 × 20 × 10 × 0,06/1 = 6 Дж/1 с = 6 Вт = 0,006 кВт
 Wпот = (1/2)mgАm = 6 Дж = 0,00002 кВтч

2) На стенде нет видимых явно (пригодных для регистрации визуально) колебаний при массе 180 кг;    

Экстраполяция по графику даёт  у(х) = 30 Вт = 0,03 кВт

Таким образом, мы смогли в эксперименте замерить ИТОГОВУЮ (?) мощность ГМБ-2009  при контрольной массе 180 кг   N = 30 Вт = 0,03 кВт   и  

«выход» энергии,  (работа) ГМБ = 30 Дж = 0,001 кВтч

3) Вопрос поставлен потому, что и при массе 180 кг импульсы  всё ещё сильно ощущаются рукой (и другими местами, если на одну сторону качели садятся и качаются двигателем два мужика по 120 кг),    поэтому предполагаю (график кривой роста мощности), что    полного отсутствия колебаний можно достичь(!) лишь  при 1000 кг контрольной массы,  тогда итоговая мощность будет  

N = 3000 Вт = 3 кВт   и  «выход» энергии, (работа) ГМБ = 3000 Дж = 0,01 кВтч 

NB: Сравнить: Кран поднимает груз массой 2000 кг на высоту 18 м за 120 с. Его мощность тоже  N = 2000 × 10 × 18/120 = 3 кВт  и  «выход» энергии, (работа) ГМБ = 0,01 кВтч 

[image: image1]
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Замер  мощности инициации  «ГМБ-2009» («на ВХОДЕ»)
На видео ролике №5 и рисунке №2  показана контрольная гравитационная система масс,  а именно: принудительно колеблющийся вертикально на амплитуде А  груз массой  m на шнуре. Шнур через блок соединён с рычагом главного маятника  ГМБ и передаёт массе груза внешнюю силу (мощность), которую требуется приложить к системе,  для того чтобы запасти определяемое количество потенциальной энергии тяготения при перемещении груза на высоту h. 

Параметры колебания груза  системы масс  соответствуют определению «гармонических колебаний маятника»,   поэтому половина амплитуды равна максимальной высоте подъёма ½ А = hmax  над равновесным положением в любой момент времени периода колебаний Тm.
В любой момент времени периода колебаний этого маятника его полная энергия    

Wполн = mgh + (1/2)mv2 = const   имеет неизменное значение. В положении максимального отклонения от равновесия,  когда h = hmax; v = 0,  то  полная энергия 
Wполн = Wпот = mghmax = (1/2)mgА  равна потенциальной энергии и является максимальным значением работы маятника  за один  период колебаний.
За один период колебаний  Тглавн  главного маятника ГМБ груз контрольной системы совершает один период колебаний Тm.  Их  амплитуды равны.  

Таким образом,  контрольным параметром определения количества работы ГМБ 

за один период колебания главного маятника  Тглавн  является  амплитуда Аm  за один период колебаний  контрольной массы груза (рычага главного маятника)   Wполн = (1/2)mАm
Мощность инициации  N = Wполн /t   ГМБ определяется   относительно максимальной массы нагрузки  mmax  контрольной системы при достижении 

Аm = Аглавн . Максимальная масса нагрузки  mmax определяется опытным путём, методом  подбора груза.

Условия подбора груза. Груз подобран правильно, если  Аm = Аглавн. 

Таблица № 2      опытов замера мощности ГМБ.

	
	

	m           [кг]
	1

	N     [число]
	60

	t              [с]
	60

	Тm           [с]
	1

	Аm               [м]
	0,53

	Wпот       [Дж]
	2,5

	N           [Вт]
	2,5


m - контрольная масса;
N – количество колебаний главного маятника и количество колебаний массы контрольной системы;

t -  общее время экспозиции;

Тm – период контрольной массы и период главного маятника  Тглавн = Тm;

Аm -  амплитуда контрольной массы и  амплитуда главного маятника  Аглавн = Аm; Wпот = (1/2)mgАm потенциальная энергия колебания контрольной системы, работа главного маятника за  Тглавн;

N = Wпот /t   мощность колебаний массы контрольной системы.

Расчёт  для колеблющейся  контрольной  массы 1 кг:

Nm = Wпот /t  = 0,5 × 1 × 10 × 0,5/1 = 6 Дж/1 с = 2,5 Вт = 0,0025 кВт
 Wпот = (1/2)mgАm = 2,5 Дж = 0,000007 кВтч

Итог:

1) Остаток (приращение)  мощности  от мощности на выходе при контрольной массе 

      20 кг и мощности на входе при контрольной массе 1 кг      

      Nприращения = Nвыход  - Nвход = 6 Вт – 2,2 Вт = 3,5 Вт 
      Остаток приращения энергии  от энергии на выходе при контрольной массе 

      20 кг и энергии на входе при контрольной массе  1 кг      

       Wприращения = Wвыход  - Wвход = 6 Дж – 2,2 Дж = 3,5 Дж 
   2)  Остаток (однозначного и надёжного замера приращения)   мощности  от мощности на выходе при контрольной массе 180 кг и мощности на входе при контрольной массе 1 кг   
       Nприращения = Nвыход  - Nвход = 30 Вт – 2,2 Вт = 27,8 Вт 
        Остаток приращения энергии  от энергии на выходе при контрольной массе 

        180 кг и энергии на входе при контрольной массе 1 кг      

        Wприращения = Wвыход  - Wвход = 30 Дж – 2,2 Дж = 27,8 Дж
Вывод: приращение халявной энергии   27,8 Дж  на  ГМБ-2009,  это вечный двигатель второго рода, использующий энергию среды, а именно: потенциальную энергию консервативных сил,  гравитационных и  центробежных сил инерции. 
Это первый в Мире опыт (второй авторский) со схемой  такого рода,  а именно: со схемой «двигатель  прецессионный на балансирных маятниках».
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