Обнаружил два «ляпа» в статье Линевича «Применение центробежной силы в качестве источника мощности»

1. Сразу обратил внимание на способ измерения мощности при испытаниях. Обычно механическую мощность на валу измеряют торможением вала и измерением тормозного усилия. Произведение силы на плечо даёт вращающий момент М = F∙R, а произведение момента на круговую скорость даёт мощность P = M∙ω. 
Линевич измеряет мощность при полностью заторможенном вале, когда момент силы присутствует и успешно измеряется, а вал неподвижен, соответственно ω = 0 и Р = 0. Реальная мощность на валу нулевая, а «виртуальная», полученная умножением момента на скорость дебалансов, может быть сколь угодно большой.
2. В статье Линевича говорится, что «… в течение всего времени работы устройства противодействующая сила Fп и сила Fдв всегда взаимно перпендикулярны друг другу». Внимательный анализ показывает, что это совсем не так. На самом деле они перпендикулярны только в моменты прохождения дебалансов через линию «равновесия» или «центра масс», проходящую через ось устройства.
Движение дебалансов вызывает круговые колебания коромысла, на котором они закреплены. Масса дебалансов и масса устройства, таким образом, колеблются относительно общей линии центра масс. На рисунке изображён момент максимального отклонения коромысла от этой линии.
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Траектория движения дебалансов из-за этого отклонения превращается в эллипс. Движущей силе привода Fдв противодействует сила Fп∙sinΘ. Отбор мощности от привода будет тем больше, чем больше амплитуда колебаний Θ, а именно она и определяет выходную мощность устройства.
Простой расчёт:

Sin5º=0,087, при выходной мощности 1 кВт надо затратить на приводе 1000∙0,087 = 87 Вт. При амплитуде 10º эта мощность составит 174 Вт, а для 15º - 259 Вт.
При этом надо ещё учесть силу трения и сопротивления воздуха.

Вывод: расчёт мощности привода и всего устройства в целом у Линевича некорректен. Однако важно проверить принцип действия «в живую» на опытных образцах, поскольку мощность силы трения растёт линейно от скорости, а мощность колебаний – в кубе. Найти точку пересечения и пройти дальше – значит получить свободную энергию.
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