Robert H. Calloway 


THE HAMSTER CAGE MAGNETIC MOTOR 
(Беличье колесо -  магнитный  мотор)

Я  использовал  клей  «Quick Grab»  для  приклеивания   двух  1”–   дюймовых  магнитов. Это – медленный  засыхающий  клей,  он   имеет хорошую  вязкость, при  которой   можно  проверять  правильность  установки  магнитов  и  корректировать  их  положение  относительно  колеса  до  полного  высыхания  клея.

Если  магнит (ы)  окажется  в неверном  положении  (до  полного высыхания  клея)
это  можно  будет  исправить.
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На переднее плана  два   1” – дюймовых    магнита (2,54 см)
У поверхности  колеса, снаружи,  приклеиваются   неподвижные 1” магниты (2 шт)  длиной (высотой),  порядка, 2 - 3”дюйма,  на расстоянии  друг  от  друга немного   меньше ширины  колеса  (напротив  катков   «бегущего»  магнита).
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Внутри  колеса  располагают   «running бегущей - магнит» (с  катками  по  краям  магнита),  на  оси  колеса   «подвеску»  с  «chaser- магнитом - преследователем»
          Нет точных данных о  конструкции   «подвески» и  магнита -  «преследователя». Предположительно,  подвеска  выполняется  из двух  пластин, расположенных  параллельно  друг другу  с  отверстиями  для пропускания  через  них  оси  колеса  в  верху  и  крепления  магнита – «преследователя» – внизу.  Отверстий  для  пропускания  оси  делается  несколько штук,  чтобы  можно было  регулировать  расстояние  магнита – «преследователя»  до  «бегущего» - магнита. 
Хорошо спроектированный  двигатель  напоминает  действе  «беличьего  колеса». Бегущая  белка находится   на   месте,  а  колесо  вращается.

Если Вы  возьмёте   два   больших  цилиндрических магнита и  будете приближать один  из  них   к  другому, то они  будут противодействовать  (отталкивать)  друг друга,  второй   вращаясь  будет  откатываться  от  первого. 
Имейте в виду, что магнит не трудно заставить  вращаться  при  удалении  от  другого  магнита,  он  уходит  от  другого магнита,  вращаясь,  потому  что  он  круглый. 
Мы можем  использовать эту энергию вращения магнита  при  удалении   от  другого как работу. 
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Число  Об/мин   устройства   порядка  50  rpm (Об/мин).   Нужно   сделать  около 16 поворотов  прежде,   чем   подвешенный   верхний   магнит  начнет  нормально  работать (???). 
Проект совсем  прост,  но нужно  значительное терпение -  в построении и установке магнитов  двигателя,  чтобы   он    начал  работать  правильно  (прост, но с  прицепом  некоторых  «НО»)
Сведения  о  размерах:

As I said, adjustment of the magnets must be precise. Maybe one of you Engineers out there can perfect this design. This motor consists of (4) 1x3 and 3/8 inch Alnico cylinder magnets. 
Этот двигатель состоит из  1x3 (три 1”=2,54см  дюймовых)   и  3/8 (один, = 0,9525 см) дюймовых магнитов – цилиндрической  формы   фирмы  Alnico.
 (4) – это номер  элемента  по какому-то рисунку  или перечню  деталей.

================================
Also (2) 1"id x 2"od stainless steel bearings.
Также  содержит  подшипники  1"id x 2"od   из  нержавеющей стали. 
(2) – номер   элемента…

==================================     id –внутренний,  od – наружный размер.
В  боковых  стенках    (кругах)   вырезать   окна   диаметром  больше диаметра  2”для    «бегущих»  магнитов,  чтобы  их  можно  была  вводить  и  выводить  из  внутренней  области  колеса.
================================
The bearings for the shaft and plates are 1/2 id x 1 and 1/16 od inches, standard bearings. 
 Подшипники для вала из листового  металла - 1/2 id x 1  и  1/16 od   дюймов, или  стандартные подшипники.
===============================
The cage is made of schedule 40, 10" id PVC pipe cut to 3 and 1/2 inches wide.
The side plates are 1/8 inch plexiglass cut in a circle 11" across. 
The shaft is all thread 7/16 cut at a length of 10 inches. 
schedule 40  - номер в перечне… (спецификации).
Колесо ("клетка") сделано  из  трубы  10" id  PVC  (поливинилхлорид)  с  размерами

среза:   3  и  1/2 дюйма  шириной (??). 
Предположительно  3” -  ширина  отрезанного  куска,  1/2   дюйма – толщина стенки трубы.
Боковой  листовой материал  из - 1/8 дюймового плексигласа  в  виде  вырезанных  кругов  диаметром  11" .
Вал  с   резьбой 7/16  (1,11см)  нарезанной  на длине 10 дюймов.
Предположительно  3” -  ширина  отрезанного  куска,  1/2   дюйма – толщина стенки трубы.
===============================
Указанные  размеры  не  обязательно строго  выполнять,   переведите   их  в ближайшие  значения  по  метрической  системе,  например:  7/16 дюйма  - в 10 мм.  
По  рисункам   два  1”- магнита снаружи  от  колеса;  один 1” running  - бегущий  магнит  с  катками  с  одной  и  с  другой  стороны  магнита, внутри  колеса;    и  «предположитльно»   магнит  3/8 дюйма (0,95 см)  в  «подвеске» chaser – магнит – «преследователь», в  виде  цилиндра  с  резьбой   с  одной  и  другой  стороны  для  крепления  в  нижней  части  «люльки»  гайками    или   винтами.).
Возможны  некоторые  неточности в  переводе.  
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«Подвеска»    должна  держать магнит - " преследователь " внутри  колеса.  

Эта  «подвеска»    должна находится  на  валу (и,  предположительно,   почти  свободно  «болтаться» на  оси),  так  чтобы   установленный  на  ней магнит - " преследователь"   противодействовал  "бегущему" магниту,  т.е.  отталкивал   его  от  себя  !!! 
Причина выбора   таких больших магнитов состоит в том, что каждый имеет достаточный   вес,    чтобы    удержать  их  от  "подпрыгиваний",   когда    они   находятся
в   состоянии   противодействия. 
Плюс  вес, чтобы катить  колесо   нужен  коэффициент  трения  в двигателе – важный  параметр !
Когда магнит " преследователь " находится  в свом положении    в  «подвеске»  на валу,   "бегущий" магнит  будет  испытывать сопротивление (отталкивание). Это будет  удалять   колесо  вверх  от  магнита  "chaser- преследователя ". 
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Конструкция не будет  работает,  если фактическая   сила  на   «бегущем» магните  будет  действовать  против   вращения  колеса (???).  Это не даст   вращения.
Мы должны  оттянуть  назад    магнит -  «преследователь - chaser», чтобы дать правильную  ориентацию  «бегущему» магниту, т.е.  дать  возможность не  скатываться  ему  назад,  но сила  магнита -  «преследователя»  должна  быть  не  очень  сильной. 

При  движении  вверх  «бегущий»  магнит может  скользить, что  так же может тормозит вращение колеса.  Я  оборачивал  этот магнит  в тонкую  изоляционную  ленту  для  увеличения трения (сцепления).
Только  при  точном  балансе (равновесии)  колеса   - этого не будет,  плюс, выполнение  всех    регулировок,  которые    являются критическими. 
Для  балансировки   автор  приклеивал   липкой  лентой  к  колесу  монеты.  
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Все  не   столь так легко, как это кажется! Требуется большое терпение,  чтобы провести  все  регулировки  для  обеспечения  непрерывного  вращения  колеса.   
Боковые  пластины  должны   иметь  диаметр   больше  диаметра  колеса на  10 мм. 

Крепление   вала  делают   в   центре  каждой  пластины  (круга),   которые  крепят   вал   с   каждой  стороны   колеса,  изготовленного  из  трубы. 
Пластины   крепят  к  трубе  медными  винтами  по  окружности.

Не забывать  о  балансировки  колеса.
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Теперь, соберите  «подвеску»,   чтобы на  ней  держать  магнит -  «преследователь» внутри  колеса, она должна быть  установлена  на  валу   двигателя,  внутри  колеса.   Магнит «преследователя»   не  должен    где - либо   касаться  корпуса  колеса (проверить). 
Разместите  «подвеску» с  магнитом   на  оси  внутри  колеса.

Завершите сборку  колеса.  
Вложите   через  окно  в  боковой  пластине  «бегущий  магнит».

Сделайте ваш  вал  удлиненным,   для  того,  чтобы,  при  необходимости,   регулировать   положение    chaser - магнита    («преследователя»)   и   «подвескии»   с  внешней  стороны   колеса.  



Разместите  «бегущий» магнит внутри   колеса  через   2"-х дюймовое   смотровое окно   в  боковой пластине.
Когда колесо, изготовлено,  сделайте  стенд, чтобы  держать вал  колеса   с  обоих  сторон,  его  конструкция  понятна  из  рисунков.
Для фиксирования оси  следует  использовать  нержавеющую   сталь 1" id и 2" od. 

Но лучше медь (латунь).
Примечание: 
«Бегущий» магнит  не имеют подшипников. Автор заворачивал  бегущий магнит  в один  слой электрической ленты, чтобы получить  лучшее   "сцепление"  с  внутренней  стороной колеса. 

Когда колесо начинает вращаться, остановите его  и  установите  регулируемую скобку  так,  чтобы   закрепить  позицию   chaser -магнита   в  нужном положении.
Все эти регулировки   являются  критическими  и   требуют  большого терпения. 
Но если  у  Вас  все    получится,  Вы   будете   счастливы    наблюдать   как  долго работает  магнитный  мотор. 

Regards, Robert H. Calloway
Не  смотря  на   некоторые  трудности  перевода  из-за  специфических  терминов  и  определений,  перевод   дает   представление  об  этом   виде  магнитного двигателя.

Заслуживает  ли  он  внимания ?  -   решать читателю.  

Михаил  «Гапсон».

