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Нигерия: Izuogu изобретает новое средство для окончания энергетического кризиса

от

Ахиллеус Чудь Uchegbu

Новое изобретение будет предлагать бесперебойного питания на безвозмездной основе,-говорит изобретателя.

Это было мнение большинством из тех, кто присутствовал инвестора ужин в Абудже, где изобретение было представлено и продемонстрировал.

Изобретением, называется Self-Sustaining Emagnetodynamics машина, по словам изобретателя, Izuogu, стало возможным после более чем 30 лет исследований и работы.

Уже машина получила патентов из 104 стран и признается Всемирной организации интеллектуальной собственности (ВОИС).

Представить инвесторов на ужин, включая бывшего вице-президента Алекс Ифиниичукву, сенатор Osita Izunaso, майор Крис Гаруба (в отставке), Альхаджи Алани Bankole, профессор Питер Onwualu, который является Генеральным директором сырьевых материалов исследований и развития Совета (RMRDC), Izuogu сказал, что машина способен создавать столько мегаватт электроэнергии, как могли бы власть Нигерии.

«Мы здесь сегодня сообщить вам, что эта машина может дать электроэнергии источник бесперебойного питания для нашего народа, и потому, что он не использует входной энергии привестись, правительство действительно может сделать ничего платить за электричество нигерийцами.»

Он сказал, что новое изобретение, при полной установке также устранит работает стоимости, как это самоподдерживающегося и не требует дизельного топлива или бензин к власти его.

Машины, сказал он, стало возможным после превращения интерпретируемые работы двух законов emagnetodynamics.

"Мы здесь сегодня потому, что некоторые 33 года тому назад, несмотря на то, что я работал в качестве миссионерской вразнос евангелист Евангелия в городе Бенином, Всемогущий Бог дал мне видение машина, которая могла бы помочь решить энергетические проблемы мира. Право там в 1980 году я получил два закона emagnetodynamics.

"От 5 июня 1982 года мне удалось превращения этих двух законов в рабочую машину. Было очень интересно, но, в связи с пугающей и запугать влияния законов известных науке, я боялся публиковать мои выводы. Я хотела бы работать больше и доказать эти вещи очень хорошо. Итак я работал еще 27 лет, прежде чем я подошел к Всемирной организации интеллектуальной собственности на патент.

"Под руководством ВОИС, патенты на это изобретение теперь подавались в 104 стран мира,",-сказал он.

Описывающ машины, ВОИС сказал, "самоподдерживающегося emagnetodynamics машина использует теории, которая отличается от вековой теории, на котором электродвигателей были построены для более пятисот [sic] лет со времен Великий изобретатель и ученый, Майкл Фарадей".

ВОИС сказал: "настоящий изобретение является двигатель магнит, использующую изобретатель, во-первых, а во-вторых законы emagnetodynamics, а также изобретателя лошадь ориентации теории магнетизма".

Он сказал, "критических особенность этой машины – это отличаться от предыдущих изобретение не самоуправления поддержания emagnetodynamics машина в том, что самоподдерживающегося машина создает текущего отзывы, которая обеспечивает oсвобождение статоров реакцию и поэтому машина может работать без внешнего источника энергии".



САМОПОДДЕРЖИВАЮЩЕГОСЯ EMAGNETODYAMICS МАШИНА

Изобретатель DR EZEKIEL 0 IZUOGU
Гражданство Нигерия 
Резиденция дорожных 6922, GWARIMPA, Абуджийского дом 8

ФОН ИЗОБРЕТЕНИЯ

Настоящий изобретение является в технической области физики

В частности настоящий изобретение является в технической области энергетики.

По уровню техники в такой технической области включает в себя: 

БАТАРЕИ ИЛИ ЭЛЕКТРИЧЕСКИМ УПРАВЛЕНИЕМ EMAGNETODYNAMICS МОТОР, ТЕОРИИ МАГНЕТИЗМА И ТЕОРИИ СИЛЫ, НА ПРОВЕДЕНИЕ ТЕКУЩИХ ПРОВОДНИКОВЫЙ В МАГНИТНОМ ПОЛЕ.

СИЛЫ ОКАЗЫВАЕМОЕ НА ТЕКУЩИЙ ПЕРЕНОСКИ ПРОВОДНИКОВЫЙ В МАГНИТНОМ ПОЛЕ, ЭТА ТЕОРИЯ ИСПОЛЬЗУЮТСЯ В СТРОИТЕЛЬСТВЕ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЯ, КОТОРЫЙ ЭТО МАШИНА, КОТОРАЯ ПРЕОБРАЗУЕТ ЭЛЕКТРИЧЕСКУЮ ЭНЕРГИЮ В МЕХАНИЧЕСКУЮ ЭНЕРГИЮ, EMAGNETODYNAMICS ДВИГАТЕЛЬ РАБОТАЕТ НА РАЗЛИЧНЫЕ ТЕОРИИ, А ИМЕННО ЗАКОНЫ EMAGNETODYNAMICS.

КРАТКАЯ ИНФОРМАЦИЯ О ИЗОБРЕТЕНИЯ

Настоящий изобретение является МАГНЕТ Мотор, НАЗЫВАЕТСЯ SELF-SUSTAINING EMAGNETODYNAMICS MACHINE, использует ИЗОБРЕТАТЕЛЬ в первый И второй законы О EMAGNETODYNAMICS AS WELL AS ИЗОБРЕТАТЕЛЬ 'S HORSE ориентировочные THEORY OF МАГНЕТИЗМ

Первый закон гласит следующее:

ПРИОСТАНОВЛЕННОМ СОСТАВНОЙ МАГНИТНЫЙ ПОЛЮС БУДЕТ ВРАЩАТЬСЯ В ОПРЕДЕЛЕННОМ НАПРАВЛЕНИИ, ЕСЛИ ПОМЕСТИТЬ В НЕПОСРЕДСТВЕННОЙ БЛИЗОСТИ ОТ МАССИВ КАК ПОЛЮСА МАГНИТОВ.

Второй закон гласит, что:

НАПРАВЛЕНИЕ ВРАЩЕНИЯ, ЧТО ИЗ КОМПОЗИТНЫХ ПОЛЮСА АНАЛОГИЧНА МАССИВА *

* (Изобретатель признает сходство между этими законами и Открытие Фарадея силы, на проведение текущих проводниковый в магнитном поле. Его знания работы Фарадея безусловно вдохновил и направляете его установить аналогичные законы для движения магниты без проводов, несущий на текущие.)

КРИТИЧЕСКИЕ ОСОБЕННОСТЬ ЭТОЙ МАШИНЫ – ЭТО ОТЛИЧАТЬСЯ ОТ ПРЕДЫДУЩИХ ИЗОБРЕТЕНИЕ НЕ САМОПОДДЕРЖИВАЮЩЕГОСЯ EMAGNETODYNAMICS МАШИНЫ В ТОМ, ЧТО САМОПОДДЕРЖИВАЮЩЕГОСЯ МАШИНА СОЗДАЕТ ТОКА ОБРАТНОЙ СВЯЗИ, КОТОРАЯ ОБЕСПЕЧИВАЕТ OСВОБОЖДЕНИЕ СТАТОРОВ РЕАКЦИЮ И ПОЭТОМУ МАШИНА ИМЕЕТ ВОЗМОЖНОСТЬ ВЫПОЛНЕНИЯ БЕЗ ВНЕШНЕГО ИСТОЧНИКА ЭНЕРГИИ, В ТО ВРЕМЯ КАК ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЯ ПРЕОБРАЗУЕТ ЭЛЕКТРИЧЕСКУЮ ЭНЕРГИЮ НА МАГНИТНОЙ ЭНЕРГИИ, А ЗАТЕМ ПРЕОБРАЗУЕТ МАГНИТНОЙ ЭНЕРГИИ В МЕХАНИЧЕСКУЮ ЭНЕРГИЮ, САМОПОДДЕРЖИВАЮЩЕГОСЯ EMAGNETODYNAMICS ДВИГАТЕЛЯ, КАК И ЕГО КОЛЛЕГА, ПОДДЕРЖАНИЯ САМОУПРАВЛЕНИЯ, ПРЕОБРАЗУЕТ ВЗАИМОДЕЙСТВИЯ МАГНИТНЫХ ПОЛЮСОВ НЕПОСРЕДСТВЕННО В МЕХАНИЧЕСКУЮ ЭНЕРГИЮ, МИНУЯ ПОСРЕДНИКА НЕСУЩИЙ ТОКА ПРОВОДНИКОВ

КРАТКОЕ ОПИСАНИЕ НЕСКОЛЬКИХ ПРЕДСТАВЛЕНИЯХ РИСУНКА

FIG. 1 ОТКРЫВАЕТСЯ ВИД ТОЧКИ ЗРЕНИЯ ИЗ КОМПОЗИТНЫХ МАГНИТНЫЙ ПОЛЮС ЭТО a СЕРПОВИДНОЙ ФОРМЫ СЕВЕР И ЮГ ПОЛЮСОВ ДВА ПОСТОЯННЫХ МАГНИТОВ ПРОВОДИМЫЕ ВМЕСТЕ ПО a ЛАТУНЬ МЕДЬ ИЛИ КАКИХ-ЛИБО НЕМАГНИТНЫЕ ПЛАСТИНЫ СОГНУТЫ В ФОРМЕ ПОЛУМЕСЯЦА. Он устанавливается на не магнитной сведенный шпинделя.
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FIG.1: A COMPOSITE MAGNETIC POLE





МФГ 2 показывает массив северо полюсов аналогичные магнитов (это также могло быть Южной полюсов). Тем не менее подобные столбы должен использоваться для функционирования системы.
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FIG.2: AN ARRAY OF NORTH POLES





МФГ 3 показано расположение магнитных полюсов магнитов, используемые для формирования массива магнитных полюсов, упомянутых в рисунок 2.

[image: image9.jpg]FIG.3:DISPOSITION OF MAGNETIC POLES





МФГ 4 показан составной магнитных полюса, размещены в непосредственной близости от массив как полюса. 
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IG.4:COMPOSITE POLE IN THE VICINITY OF ARRAY





МФГ 5 является составной магнитных полюса, но на этот раз из плиты из основных софт железа. Он устанавливается на не магнитных, сведенный шпинделя.
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1G.5: COMPOSITE MAGNETIC POLE MADE OF SOFT IRON SL





МФГ 6 показывает углового ликвидации ламел ротора в каждой плоскости.
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ANGULAR DISPOSITION OF ROTOR VANES IN 4 PLANE MACH





МФГ 7 показана дизайн модели полного SELF-SUSTAINING Emagnetodynamics двигателя, с четырех самолетов смонтированы.

[image: image13.jpg]Fig.7:DESIGN MODEL OF THE SELF SUSTAINING MACHINE





МФГ 8 показывает электрических соединений для машины, показано на рис. 7).
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Fig. 8:Electrical connections for the machine





МФГ 9 показан лопасть ротора с ее ствола.

[image: image15.jpg]Fig. 9: ROTOR VANE WITH STEM





МФГ 10 показывает постоянный магнит, что является составной частью составной полярности ротора, это 60x15x5mm мощный магнит ECLIPSE купленные научный NAAFCO, Лондон. Это дает угол отклонения от 15 градусов на магнитометр размещены некоторые 300мм прочь.

[image: image16.jpg]Fig. 10: Permanent Magnet for the composite Pole





Показано 11 МФГ релиз электромагниты, 40, 42
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FIG.11: THE RELEASE ELECTROMAGNET





МФГ 12 показано unmagnetised бар железа.
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FIG.12: UNMAGNETISED BAR OF IRON





МФГ 13 показано статоров и лопасть на одной плоскости.
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Fig13: STATORS AND VANE ON ONE PLANE





МФГ 14 показано панели же теперь внутри соленоида.
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FIG.14: IRON BAR INSIDE A SOLENOID





МФГ 15 показано ига сцепления для машины.

[image: image21.jpg]FIG. 15: THE CLUTCH YOKE FOR THE MACHINE





МФГ 16 показано вилка сцепления для сборки сцепления.
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Fig. 16: THE CLUTCH FORK





МФГ 17 показывает роторные машины.
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МФГ 18 показано сцепление сборки.
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FIG:18: THE CLUTCH ASSEMBLY





МФГ 19 показано пять лошадей, потянув в разных направлениях.

[image: image25.jpg]FIG.19: FIVE HORSES PULLING IN DIFFERENT DIRECTIONS





МФГ 20 показывает пять лошадей, потянув в том же направлении.

[image: image26.jpg]FIG.20: FIVE HORSES PULLING IN THE SAME DIRECTION





МФГ 21 Машина с статоров электромагнита, давая математических и экспериментальные доказательства того, что она достигает эффективности из более единство.
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ПОДРОБНОЕ ОПИСАНИЕ ИЗОБРЕТЕНИЯ

РИСУНОК 7.

9, 11--Шариковые на нижней и верхней, соответственно,


10--Циркуляр духовых пластины, которая формирует базы машины (диаметр 500 мм, толщина 10 мм)

12--Ключ зажигания, который переключается на машине (типичный двигатель автомобиль, например, Volkswagen ключа зажигания автомобилей является адекватной).

14 Группа генераторов обратной связи, также служат KICKSTARTER.

15 А прямоугольные плексигласа плиты (180x180x5mm), хранящий угольные щетки

16--Контактные кольца коммутаторов

18, 19 20--Постоянного магнита статоров плоскости 1

22, 32--Электромагниты релиз для плоскостью 1

24, 36 - Релиз электромагниты для самолета 4

30 Педаль сцепления

26--Ротора вал, латунь, диаметром 30 мм

28--Прямоугольной пластины из меди скобой

РИСУНОК 8: ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ СОЕДИНЕНИЯ

21--Автомобильного аккумулятора, 12-вольтными d c

23--Сопротивление подходит для защиты двигателя генератор/кикстарта обратной связи

25--Kickstarter Мотор/отзыв генератор, dc 12 в, богатых в течении

27--Дистрибьютора, медь,

29 кольцо скольжения медный коммутаторов,

31 углерода кисти

33, 35, 37, 39, 41, 43, 45, 47--угольные щетки, чтобы активизировать релиз электромагнитов.

РИСУНОК 9: 

38, 40--Прямоугольного постоянных магнитов, которые образуют составной полюса O

42--Алюминия лопасть провести составных полюса

50--Лопасть стволовых из латуни, длина, диаметром 10 мм

52--Vane стабилизатора длиной 25 мм, диаметр 5 мм

РИСУНОК 11

JS 54--алюминий бывшей для выпуска электромагнита, длина 150 мм, внутренний диаметр 37,2 мм, наружный диаметр 39 мм, рана с медной проволоки изоляцией диаметром 0,5 мм, имея общее сопротивление 14-ом.

56--Мягкой железом основной для электромагнита длина 160 мм, диаметр 37 мм

МФГ 12: Unmagnetised бар мягкого железа 

МФГ 14: Soft железо-бар в магнитный

РИСУНОК 13: ОДНОЙ ПЛОСКОСТИ, ПОКАЗЫВАЯ УГЛОВОГО РАСПОРЯЖЕНИЯ СТАТОРОВ

38 40--Прямоугольного постоянных магнитов, которые образуют составной полюса

66,74--Релиз электромагниты

68,70,72--Статоров постоянный магнит

76--Алюминия лопасть

РИСУНОК 15: СЦЕПЛЕНИЕ ИГА

82--Внутреннее отверстие диаметром

84--Диаметр круговой руку и всей

86 Сцепления голяшки наружный диаметр

88--Наружной трубы наружный диаметр, мм

РИСУНОК 16: ВИЛКА СЦЕПЛЕНИЯ

МФГ 17: ЛАТУНЬ ротор, 870 мм, общая длина

26--Меньше стволовых ротора, диаметром 30 мм

90 кольцо скольжения коллектора, нести [ЙОТА] нг распространитель

92--Простоя меди разделитель

РИСУНОК 18: СБОРКА СЦЕПЛЕНИЯ

29-84-94--Как уже описанной

26--Вала ротора

96--Генератор обратной связи,

98 - Ориентирована на генератор, ПУИ

100 Редуктор маховика, придает вала ротора

97 Сцепления волокна, придает flywheel(made of leather material]

99 Кабель сцепления

РИСУНОК 19: ПЯТЬ ЛОШАДЕЙ, ПОТЯНУВ В РАЗЛИЧНЫХ НАПРАВЛЕНИЯХ

РИСУНОК 20: ПЯТЬ ЛОШАДЕЙ, ПОТЯНУВ В ОДНОМ НАПРАВЛЕНИИ

(Иллюстрация изобретатель s HORSE ориентировочные THEORY OF магнетизма)

Рисунок 21: Машины, показывая доказательство эффективности более единство, математически.

Касаясь теперь к изобретению более подробно, в МФГ 1 21 там отображается машина и его составных частей. В частности в рис 7 показано фактической полный дизайн четыре самолета, самоподдерживающегося, Emagnetodynamics машина со всеми компонентами в месте

Два прутки латунные 35 37 (диаметр 25 мм, высота 900 мм) резьбовой длиной 15 мм с каждой стороны) устанавливаются вертикально на горизонтальной круговой плите латуни 10, латунные стержни, перевозящих алюминия ръкав 50 по стабилизации системы. Ротор 26 устанавливается в нижнем шарикоподшипник 9.

Ротор 26 есть раздел, посвященный его нижней части (длина 70 мм, диаметр 60 мм), также имеет дистрибьютор 27 и кольцо скольжения 29.

15 Плексигласа, проведение угольные щетки 31,33,35,37,39,41,43,45,47 теперь устанавливается и закреплен четыре медных болты.

Циркуляр плексигласа пластин 49, 51, 53, 55, каждый проводит три постоянных магнитов как 18,19,20, смонтированный на каждой плоскости, а также электромагниты 22,32. Пять статоров плоскости размещаются раунд циркуляр отверстие диаметром 480 мм, сократить в центре плексигласа. Статоров охватывают 180 градусов. Это означает углом в 45 градусов между одной статора и прилегающих один. Циркуляр расстояние измеряется вдоль окружности круга между центром одного статора и прилегающих статор, определяет длину circuler расстояние между Северной и Южной полюсов составной полярности ротора. Циркуляр плексигласа пластин 49,51,53,55, сейчас проводятся твердо, сдвинув вниз алюминия рукава натянуть алюминия ламел 76, перевозящих две постоянные магниты, в каждой плоскости, образующие композитные полюса, теперь затягиваются на место и верхнем конце ротора оползла в верхнем шарикоподшипник 11 в меди поддержка 28. Теперь гайки затягиваются на концах резьбовые латунные поддерживает 35,37 сделать систему сильным и жесткой. Dc батареи 21 теперь подключен к релиз электромагниты через ключа зажигания 12, двигатель 25 и девяти кистей двигатель постоянного тока 25 подключен параллельно с выпуска электромагнитов и охраняется резистор тяжелых 23 из тяжелых текущей нагонов.

Раздел 2

The system is ready to run As the ignition key 12 is turned, current from the battery 21 turns on the dc motor 25, which turns the rotor in a clockwise direction (which must coincide with the direction in which the second law of Emagnetodynamics says the rotor will move ). The motor 25 is able to turn the rotor 26 by means of wheel and pinion arrangement (The rotor 26 carries a cogged wheel 144 mm in diameter, while the motor carries a cogged wheel, 10mm in diameter, much like a kickstarter in an internal combustion engine ) The battery 21 simultaneously energises the Distributor 27, and motor 25. The distributor 27 makes electrical contact with the brushes 33, 35, 37,39,41,43,45, thereby energizing the Release electromagnets much like a distributor in a conventional internal combustion engine would fire the four PLUGS. The first release electromagnet 22 in plane 1, is timed to develop a North Pole strength which must equal, or nearly so, the pole strength of the stator permanent Magnets. This must happen at the INSTANT that the magnetic axis of the leading composite pole of the rotor has just crossd the magnetic axis of the Electromagnet 22. The rotor 26 moves on and at the point where the magnetic axis of the leading rotor composite pole is about to cross the magnetic axis of the last rotor permanent magnet 19, the distributor 27 makes contact with the second brush 35, thereby energizing the last stator electromagnet 32, and thereby freeing the trailing composite pole of the rotor, a South Pole which would have been otherwise attracted, and held back by the North pole of the last stator permanent magnet 19. This would have impaired the rotation of the rotor and stalled the machine. Being a four plane machine, torque exerted on the rotor by other stators in other planes, enables the rotor cover the idle distance and this brings it once more under the influence of the first stator electromagnet 22, whose iron core draws the leading north pole of the composite rotor pole under its influence and the process is repeated. The rotor is thus able to continue its rotation.

Обратите внимание на то, что четыре ламел все придает ротора, но прохождение различных статоров в различных плоскостях, не удаляются под углом 90 градусов каждый.

Что мы видим, в Рисунок 6B является что первая лопасть ВЛ является ведущим второй лопасть V2 на угол 90 градусов. V2 ведет V3, 135 градусов, в то время как V3 приводит V4 67.5 градусов. Простой рыболовов ликвидации ламел ротора в машине четыре самолета было бы разделить на 360 градусов на четыре так каждый лопасть приведет следующие лопасть на 90 градусов. Мы не приняли этот упрощенный подход при разработке, потому что он бы означают распространитель будет активизировать более одного электромагнита в то же время. Поскольку электромагниты нарисовать огромные ток от генератора обратной связи, последний может не справиться с этой великих умов на его мало энергии, и система может простаивать. Чтобы избежать такой ситуации со смертельным исходом, ламел удаляются, как показано на рис. 6. Для шести плоскости машины ликвидации ламел снова будет отличаться и так далее. Вся идея в дизайне заключается в том, чтобы избежать ситуации, когда более одного выпуска электромагнита под напряжением в то же мгновение.

Мы здание пять или шесть или двадцать плоскости машины были, угловые распоряжения должны определяться отдельно для каждого случая просто как дизайнер проектирование четыре, пять или шесть ЦИЛИНДРОВЫХ двигателей внутреннего сгорания двигателя, должны для каждого механизма решить углового ликвидации прогнозы на ВАЛУ CAM, которые в свою очередь определяют СТРЕЛЬБЫ SEQUENCE OF ПРОБКИ В камеры сжатия.

Из вышесказанного, мы видим, несмотря на то, что мы называем эту машину магнит двигателя, В реальности, И С A дизайн зрения ИТ имеет FAR больше В здравый со внутреннего сгорания двигателя не ИТ имеет С A обычного Электрик мотор.

Раздел 3

Ссылаясь на рис 7, для ротора 26, чтобы повернуть, необходимо убедиться, что циклическая длина лопасть приблизительно равна циркуляр расстояние между одной оси магнитных статора и следующей.
Это критическое состояние для работы системы. Не менее важно, что полюса силы всех постоянных магнитов статор равны, или же первой и второй законы Emagnetodynamics бы не были соблюдены, и машина не будет работать.

Emagnetodynamics машина является по существу магнит двигатель. Поэтому необходимо убедиться, что только не магнитной металлов используются для построения всех частей машины или же критического магнитного напряженности поля, необходимые в определенных точках будет ослаблена или с ослабленным зрением. Все болты, гайки, и т.д. изготовлены из алюминия, меди или латуни во избежание магнитных помех И ИСКАЖЕНИЙ критически бы подорвать набор вверх.

Так же, как штекер двигателем внутреннего сгорания должны быть возгорание в частности TIMING, электромагниты релиз должен быть "зажигание" / под напряжением в надлежащие сроки в целях обеспечения релизы ротора 26 в точках реакцию и держать двигатель работает. Для обеспечения этого TIMING PRECISION, позиции угольные щетки, изготовлены регулируется, так же, как цепь TIMING двигателем внутреннего сгорания. Щетки крепятся на баз, что сами двигаться по круговой канавки на прямоугольной 15 плексигласа. Ферритного соответствующие сроки положение кисти базы ввернут unto плексигласа базы латуни болт, гайка латунь.

Раздел 4

Обратитесь к рис 7 изобретения, ротор 26 изготовлен из меди и высотой с отверстиями, сделал вдоль его стволовых на различных высотах принять лопасть стебли 870 мм; они совпадают с высоты четырех плоскостей.

Ротор 26 имеет большой стволовых диаметром 60 мм, а длина 70 мм, остальная часть тела имеет диаметр 30 мм скольжения кольца 90,94 (ширина 10 мм и толщиной 0,5 мм) изготовлены из меди, который является одновременно хорошие электрические провода и не rusting материала. Это желательно свойства и убедитесь, что всегда есть хорошие электрического контакта между коммутаторов кольцо скольжения и кисти. СОПРОТИВЛЕНИЕ контакта кисть должна составлять не более 0,2 ом. Конечно кольцо скольжения коммутаторов эффективно изолированные от любого электрического контакта с ротором, используя бумажной изоляцией, как это делается для обычных электродвигателя коллектора.

Статоров постоянного магнита, будучи основным источником крутящий момент на роторе 26 должен быть очень мощный, иначе полученный машина будет слабым. В самом деле статоров постоянного магнита, изобретатель, используемые для создания рабочей модели самоуправления поддержания emagnetodynamics машина друг, магнитный полюс прочность, что дал рыболовов отклонение 25º магнитометр поставил один метр прочь. Магниты были Alcomax магнитов, но конечно, после покупки этих магнитов некоторые двадцать пять лет назад, более мощные магниты был изобретен в виде НЕОДИМОВЫЕ магниты.

Машину Emagnetodynamics, имея только одной плоскости, как двигателем внутреннего сгорания, имея только один баллон, в отличие от традиционных четырех цилиндров, 4-тактный двигатель или обычных электродвигателя, работающие на только одной спиралью. Практические Emagnetodynamics двигатель должен иметь много самолетов, по крайней мере, четыре самолета с целью получения достаточно крутящий момент на роторе 26 полученный в мощная машина. Больше числа самолетов, более мощные получившийся машина и он желательно построить машин с самолетов столько, сколько от 10 до 20, даже несмотря на то, что МАГНИТНОЕ ЭКРАНИРОВАНИЕ становится чрезвычайно важное значение, с тем чтобы оградить магнитных полей, созданные одной плоскости от влияния потоков в прилегающих самолета.

Ссылаться на рис. 21 изобретения. 51, 52, 53, 54, электромагнита статоров одной плоскости машины. При этом 51 52, 53, все подключенные в параллельных и под вместе под напряжением, 54, который является освобождение электромагнита является напряжением отдельно в различных цепи. Установлено, что система для поворота, некоторые 120В должны подаваться в трех статоров хотя 72V должны подаваться в релиз статор 54. Текущей течет в первом замыкания измеряемый амперметра Аль-45A, а A2 читать 6A.

Если власть разработано эта машина, поворот на 300 об/мин, рассчитывается будет следующим:

1. 240 В источником является главной тока на двигатель

Управления или вспомогательный вход на двигатель поставляет относительно незначительным властью, когда K2 закрывается от позицию мотора на оси mmf S2 mmf оси S4.

Мощность двигателя является крутящий момент ротор раз скорость ротора в радианах в секунду

Pout = T x [Омега] = T x (300 x 2 [пи]) / 60 = 10 пи T ватт.

3. При условии без потерь машина, входная мощность = выходная мощность,

Питание от S1, S2, S3 = 45 x 240Вт = 10800W.

Если предположить, что K2, включен для радианов [θ] в революции (от оси S2 S4 оси), или 120 град.,

мощность от S4 = 72 x [θ] / 2 [пи] x 6 W = 68.75 [Theta] в. = 144.4W

() процент питания, приписываемых S1, S2 и S3 = 10800 x 100 / (10800 + 68.75 [θ]) = 98,7%

(б) процент управления питанием, приписываемых S4 = 68.75 [Theta] x 100 / (10800 + 68.75 [θ]) = 1,3%.

ИЗ ЭТОГО РЕЗУЛЬТАТА, СОВЕРШЕННО ОЧЕВИДНО, ЧТО ЕСЛИ ГЕНЕРАТОР НЕБОЛЬШИЕ ОТЗЫВЫ СВЯЗАНА С РОТОРОМ ШПИНДЕЛЯ, ОН ПОСТАВИТ 1,3% ЭНЕРГИИ, НЕОБХОДИМЫХ ДЛЯ РАБОТЫ РЕЛИЗ ЭЛЕКТРОМАГНИТА, И ЕСЛИ МЫ ЗАМЕНИМ ЭЛЕКТРОМАГНИТЫ S1, S2, S3, С ПОСТОЯННЫМИ МАГНИТАМИ, У НАС ЕСТЬ МАШИНА, ЧЬЯ ЭФФЕКТИВНОСТЬ ЯВЛЯЕТСЯ НАИЛУЧШИМ ОБРАЗОМ НАД ЕДИНСТВА.

Section 5

A different version of the self sustaining Emagnetodynamics machine can be built by adding a current booster in the circuit of the feedback generator The output of the feedback generator is then fed into a PULSE CIRCUIT,such as shown in fig 21 A pulse circuit is simply a circuit in which electrical energy is stored in a capacitor and discharged very fast A large current flows for a very brief period Since the release of rotor required at backlash points boils down to ACTION AT A POINT, lasting only a few milliseconds, the current pulse so produced is enough to free rotor at backlash points.

DECEIT OF ENERGY

It can also be argued that the selfsustaining emagnetodynamics machine
Os exploits the principle of deceit of energy This is explained this way

In the conventional electric motor, full current must flow through the coils at any and every instant for the motor to function. This means HEAVY ENERGY must be constantly supplied to the electric motor. For the emagnetodynamics machine, it is not so. We do not need heavy energy at every instant. We need heavy energy only at the point where we need to secure the release of rotor vanes from the decelerating effects of backlash. For a machine rotating at a speed of 600 rpm or example,we need heavy current for how long ?

A machine running at 6OOrpm is doing 10 rps. The diameter of slip ring commutator is 60 mm and the width of distributor is 20 mm. So this distributor makes contact with a carbon brush for 0.01 seconds. This is one hundredth of a second, which is very short indeed. This is the PULSE DURATION. Besides or the rest of the time that one revolution lasts, the permanent magnet stators supply the torque needed for motion. The energy stored in the permanent magnets is converted to mechanical energy.

The Television also uses the concept of DECEIT OF THE EYE. Small spots from an object hitting the retina, stay on for a few seconds. If this happens fast enough, different spots appear continuous and the eye "sees" the whole picture as one.

One can say that the emagnetodynamics machine sees the pulse of energy appearing at the backlash points as one continuous chain by virtue of energy gaps covered by the permanent magnet stators

Section 6

The advantages of the sel sustaining Emagnetodynamics motor,over and above the conventional electric motor is obvious. It means this motor can replace electric motors wherever electric motors are being used presently. This includes but are not limited to electric cars, trains, trolleys, electric fans, etc. Miniaturised emagnetodynamics machines, if they can be built, will also replace electric motors in clocks, grinding machines, toys, etc. It could also be possible to install small emagnetodynamics machines to supply current to television sets and radios, so we can have these important gadgets that do not require electricity or battery to operate. Indeed the emagnetodynamics machine possesses the capacity to radically change the way we live. The energy saving for mankind will also be enormous. In a world where energy is scarce and costs so much, apart from its capability to disturb world peace, a machine that needs no external energy input to function will be of great interest and industrial value.

The theory of Emagnetodynamics and the successful design of the Emagnetodynamics motor,which took thirty-one years to accomplish, opens a new field of learning in science and engineering. This is a field that needs to be more deeply explored by scientists and engineers around the world. The inventor has found the field very interesting and exciting indeed.

More research work in this area will include, but not limited to, finding out the detailed characteristics of the Emagnetodynamics machine and just how they compare with those of the conventional electric motor and internal combustion engine.

To build compact and sturdy Emagnetodynamics machines, new and more efficient process of magnetic screening will have to be invented, along with more powerful and sturdy permanent magnets. That does include the invention of current-rich dc generators to work the Emagnetodynamic machine.

Section 7

In broad embodiment, the invention is a motor that works on the principle of interaction of permanent magnets, or even electromagnets, utilizing the laws of Emagnetodynamics as against the force exerted on a current-carrying conductor in a magnetic field.

The theory of Emagnetodynamics is also a product of the inventor's research with magnets which lasted thirty-one years.

Another version of the machine uses no vanes. The soft iron slabs are pasted on the rotor as angular dispersions. The rotor itself is made larger in diameter to accommodate this change in design. This version also has only two split ring commutators, much like the conventional electric motor. The planes could be up to 30 or more and this leads to a more sturdy and simple powerful machine that does over 2000 rpm.
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Nigeria: Izuogu Invents New Tool to End Energy Crisis

by

Achilleus-Chud Uchegbu

The new invention will offer uninterrupted power supply at no cost, says the inventor.

This was the view expressed by most of those who attended an investor's dinner in Abuja where the invention was presented and demonstrated.

The invention called Self-Sustaining Emagnetodynamics Machine, according to the inventor, Izuogu, was made possible after over 30 years of research and work.

Already, the machine has received patents from 104 countries and is recognized by the World Intellectual Property Organization (WIPO).

Presenting it to the investors at the dinner which included former Vice-President Alex Ekwueme, Senator Osita Izunaso, Gen. Chris Garuba (Rtd), Alhaji Alani Bankole, Prof Peter Onwualu who is Director-General of Raw Material Research and Development Council (RMRDC), Izuogu said the machine is capable of generating as much megawatt of electricity as could power Nigeria.

"We are here today to announce to you that this machine can give uninterruptible electricity power supply to our nation and because it uses no input energy to operate, government can indeed make Nigerians pay nothing for electricity."

He said that the new invention, when fully installed, would also eliminate running cost as it is self-sustaining and needs no diesel or petrol to power it.

The machine, he said, became possible after turning the two laws of emagnetodynamics into interpretable work.

"We are here today because some 33 years ago, while I worked as a missionary itinerant evangelist of the gospel in Benin City, the Almighty God gave me a vision of a machine that could help solve the energy problems of the world. 

Right there in 1980, I received the two laws of emagnetodynamics.

"By June 5, 1982 I had succeeded in turning these two laws into a working machine. 

It was very exciting but because of the frightening and intimidating effects of the well known science laws, I was scared to publish my findings. 

I wished to work more and prove these things very well. 

So, I worked for another 27 years before I approached the World Intellectual Property Organisation for a patent.

"Under the direction of the WIPO, patents for this invention have now been filed in 104 nations of the world," he said.

Describing the machine, WIPO said "the self-sustaining emagnetodynamics machine utilizes a theory that is different from the age old theory on which electric motors have been built for over five hundred [sic] years since the days of the great inventor and scientist, Michael Faraday."

WIPO said: "The present invention is a magnet motor that utilizes the inventor's first and second laws of emagnetodynamics as well as the inventor's horse orientation theory of magnetism."

It said, "the critical feature of this machine is that it is distinguishable from earlier invention of the non self sustaining emagnetodynamics machine in that the self-sustaining machine generates a feedback current which provides release from the backlash stators and therefore the machine is able to run without any external source of energy."

THE SELF-SUSTAINING EMAGNETODYAMICS MACHINE

Inventor DR EZEKIEL 0 IZUOGU

Citizenship NIGERIA 

Residence HOUSE 8 ROAD 6922, GWARIMPA, ABUJA

BACKGROUND OF THE INVENTION

The present invention is in the technical field of PHYSICS

More particularly, the present invention is in the technical field of ENERGY.

The prior art in such technical field includes: 

THE ELECTRIC OR BATTERY OPERATED EMAGNETODYNAMICS MOTOR, THEORY OF MAGNETISM AND THE THEORY OF FORCE EXERTED ON A CURRENT-CARRYING CONDUCTOR IN A MAGNETIC FIELD.

FORCE IS EXERTED ON A CURRENT CARRYING CONDUCTOR IN A MAGNETIC FIELD THIS THEORY HAS BEEN EXPLOITED IN BUILDING THE ELECTRIC MOTOR WHICH IS A MACHINE THAT CONVERTS ELECTRICAL ENERGY TO MECHANICAL ENERGY THE EMAGNETODYNAMICS MOTOR WORKS ON A DIFFERENT THEORY, NAMELY THE LAWS OF EMAGNETODYNAMICS.

BRIEF SUMMARY OF THE INVENTION

The present invention is a MAGNET MOTOR, CALLED THE SELF-SUSTAINING EMAGNETODYNAMICS MACHINE THAT UTILISES THE INVENTOR'S FIRST AND SECOND LAWS OF EMAGNETODYNAMICS AS WELL AS THE INVENTOR'S HORSE ORIENTATION THEORY OF MAGNETISM

The first law states as follows:

A SUSPENDED COMPOSITE MAGNETIC POLE WILL ROTATE IN A CERTAIN DIRECTION IF PLACED IN THE VICINITY OF AN ARRAY OF LIKE POLES OF MAGNETS.

The second law states that:

THE DIRECTION OF ROTATION IS THAT OF THE COMPOSITE POLE SIMILAR TO THE ARRAY*

*(The inventor acknowledges the similarity between these laws and that of Faraday's discovery of the force exerted on a current-carrying conductor in a magnetic field. 

His knowledge of Faraday's work certainly inspired and guided him to establish similar laws for the movement of magnets without current-carrying conductors.)

THE CRITICAL FEATURE OF THIS MACHINE IS THAT IT IS DISTINGUISHABLE FROM THE EARLIER INVENTION OF THE NON SELF-SUSTAINING EMAGNETODYNAMICS MACHINE IN THAT THE SELF-SUSTAINING MACHINE GENERATES A FEEDBACK CURRENT WHICH PROVIDES RELEASE FROM THE BACKLASH STATORS AND THEREFORE THE MACHINE IS ABLE TO RUN WITHOUT ANY EXTERNAL SOURCE OF ENERGY WHILE AN ELECTRIC MOTOR CONVERTS ELECTRICAL ENERGY TO MAGNETIC ENERGY AND THEN CONVERTS MAGNETIC ENERGY TO MECHANICAL ENERGY, THE SELF-SUSTAINING EMAGNETODYNAMICS MOTOR, LIKE ITS NON-SELF-SUSTAINING COUNTERPART, CONVERTS AN INTERACTION OF MAGNETIC POLES DIRECTLY TO MECHANICAL ENERGY, WITHOUT GOING THROUGH THE INTERMEDIARY OF CURRENT-CARRYING CONDUCTORS

BRIEF DESCRIPTION OF THE SEVERAL VIEWS OF THE DRAWING

FIG. 1

IS A PERSPECTIVE VIEW OF THE COMPOSITE MAGNETIC POLE IT IS A CRESCENT SHAPED NORTH AND SOUTH POLES OF TWO PERMANENT MAGNETS HELD TOGETHER ON A BRASS OR COPPER, OR ANY NON-MAGNETIC PLATE BENT INTO THE CRESCENT SHAPE. 

It is mounted on a non magnetic pivoted spindle.

FIG 2 shows an array of north poles of similar magnets (It could also have been South poles). 

However, similar poles must be used for the system to function.

FIG 3 shows the disposition of the magnetic poles of the magnets used to form the array of magnetic poles referred to in fig 2.

FIG 4 shows the composite magnetic pole placed in the vicinity of the array of like poles. 

FIG 5 is a composite magnetic pole, but this time made of a slab of SOFT IRON core. 

It is mounted on a non magnetic, pivoted spindle.

FIG 6 shows the angular disposition of the rotor vanes in each plane.

FIG 7 shows a design model of the complete SELF-SUSTAINING Emagnetodynamics motor, with four planes mounted.

FIG 8 shows the electrical connections for the machine shown in fig 7.

FIG 9 shows the rotor vane with its stem.

FIG 10 shows the permanent magnet that forms part of the composite polarity of the rotor It is a 60x15x5mm powerful ECLIPSE MAGNET bought from NAAFCO SCIENTIFIC, London. 

It gives an angle deflection of 15 degrees on a magnetometer placed some 300mm away.

FIG 11 shows the release electromagnets, 40, 42

FIG 12 shows an unmagnetised bar of iron.

FIG 13 shows stators and vane on one plane.

FIG 14 shows the same bar now inside a solenoid.

FIG 15 shows the clutch yoke for the machine.

FIG 16 shows the clutch fork for the clutch assembly.

FIG 17 shows the rotor for the machine.

FIG 18 shows the clutch assembly.

FIG 19 shows five horses pulling in different directions.

FIG 20 shows the five horses pulling in the same direction.

FIG 21

The machine with electromagnet stators giving mathematical and experimental proof that it achieves an efficiency of OVER UNITY.

DETAILED DESCRIPTION OF THE INVENTION

FIG 7.

9, 11 -- Ball bearings at bottom and top, respectively,

10 -- Circular Brass plate which forms the base of the machine (Diameter 500mm, Thickness 10mm)

12 -- Ignition Key that switches on the machine (A typical motor car, e.g., Volkswagen car ignition key is adequate).

14 -- Group of feedback generators, serving also as KICKSTARTER.

15 -- A rectangular Perspex plate (180x180x5mm) that holds the carbon brushes

16 -- Slip ring commutators

18, 19 20 -- Permanent magnet stators of plane 1

22, 32 -- Release electromagnets for plane 1

24, 36 -- Release electromagnets for plane 4

30 -- Clutch pedal

26 -- Rotor shaft, brass, 30mm diameter

28 -- Rectangular plate of copper shackle

FIG 8 : THE ELECTRICAL CONNECTIONS

21 -- Motor battery, 12 volts d c

23 -- A resistance suitable to protect the feedback generator/kickstart motor

25 -- Kickstarter motor/feedback generator, 12 volt dc , rich in current

27 -- Distributor, copper,

29 -- slip ring copper commutators,

31 -- carbon brush

33, 35, 37, 39, 41, 43, 45, 47 -- carbon brushes to energise release electromagnets.

FIG 9 : 

38, 40 -- Rectangular permanent magnets that form the composite pole O

42 -- The aluminium vane to hold the composite poles

50 -- The vane stem made of brass, length , diameter 10 mm

52 -- Vane stabilizer length 25 mm, diameter 5mm

FIG 11

JS 54 -- Aluminium former for release electromagnet, length 150 mm, internal diameter 37.2mm, external diameter 39mm, wound with 0.5mm diameter insulated copper wire having total resistance of 14 ohms.

56 -- Soft iron core for the electromagnet length 160mm, diameter 37mm

FIG 12 : An unmagnetised bar of soft iron 

FIG 14 : Soft iron bar in a solenoid

FIG 13 : ONE PLANE SHOWING ANGULAR DISPOSITION OF STATORS

38 40 -- Rectangular permanent magnets that form the composite pole

66,74 -- Release electromagnets

68,70,72 -- Permanent magnet stators

76 -- Aluminium vane

FIG 15 : CLUTCH YOKE

82 -- Internal hole of diameter

84 -- Circular arm diameter and wide

86 -- Clutch shank outside diameter

88 -- Outer tube of outer diameter, mm long

FIG 16 : THE CLUTCH FORK

FIG 17 : THE BRASS ROTOR,870 mm, overall length

26 -- Smaller rotor stem, diameter 30mm

90 -- slip ring commutator,carry[iota]ng the distributor

92 -- The idle copper separator

FIG 18 : THE CLUTCH ASSEMBLY

29 84 94 -- As already described

26 -- Rotor shaft

96 -- Feedback generator,

98 -- Geared pully on generator,

100 -- Geared flywheel attached to rotor shaft

97 -- Clutch fiber attached to flywheel(made of leather material]

99 -- Clutch cable

FIG 19 : FIVE HORSES PULLING IN DIFFERENT DIRECTIONS

FIG 20 : FIVE HORSES PULLING IN THE SAME DIRECTION

(Illustration of the inventor s HORSE-ORIENTATION THEORY OF MAGNETISM)

Fig 21 : The machine, showing proof of OVER UNITY efficiency, mathematically.

Referring now to the invention in more detail, in FIG 1 to 21 there is shown the machine and its component parts. 

In particular in Fig 7 is shown the actual complete design of a four plane, self-sustaining, Emagnetodynamics machine with all components in place

Two rods of brass 35 37 (diameter 25mm, height 900mm ) threaded a length of 15 mm on each end ) are mounted vertically on a horizontal circular brass plate 10, the brass rods carrying aluminium sleeves 50 to stabilize the system. 

The rotor 26 is installed into the lower ball bearing 9.

The rotor 26 has a section on its lower portion ( Length 70 mm, diameter 60 mm ) which also holds the distributor 27 and slip ring 29.

The Perspex 15 holding the carbon brushes 31,33,35,37,39,41,43,45,47 is now installed and secured by means of four copper bolts.

The circular Perspex plates 49, 51, 53, 55, is each carrying three permanent magnets as 18,19,20 mounted on each plane, as well as the electromagnets 22,32. 

The five stators of a plane are placed round a circular hole of diameter 480 mm cut at the centre of Perspex. 

The stators cover an angle of 180 degrees. 

This means an angle of 45 degrees between one stator and its adjacent one. 

The circular distance, measured along the circumference of the circle between the centre of one stator and the adjacent stator, determines the circuler length of the distance between the north and south poles of the composite polarity of the rotor. 

The circular Perspex plates 49,51,53,55, are now held firmly by sliding down the aluminium sleeves to tighten The aluminium vanes 76 carrying the two permanent magnets, in each plane, that form the composite poles, are now tightened into place and the top end of the rotor is slid into the upper ball bearing 11 in the copper support 28. 

Nuts are now tightened at the threaded ends of the brass supports 35,37 to make the system strong and rigid. 

A dc battery 21 is now connected to the release electromagnets via the ignition key 12, the motor 25 and the nine brushes The dc motor 25 is connected in parallel with the release electromagnets and is protected from the heavy current surge by a heavy duty resistor 23.

Section 2

Notice that the four vanes all attached to the rotor but traversing different stators in different planes, are not disposed at an angle of 90 degrees each.

What we find, in fig 6B is that the first vane Vl is leading the second vane V2 by an angle of 90 degrees. 

V2 leads V3 by an angle of 135 degrees,while V3 leads V4 by an angle of 67.5 degrees. 

The simple angler disposition of rotor vanes in a four plane machine would have been to divide 360 degrees by four so each vane will lead the following vane by 90 degrees. 

We have not adopted this simplistic approach in the design because it would have meant the distributor will energize more than one electromagnet at the same time. 

Since the electromagnets draw enormous current from the feedback generator, the latter may not cope with this great drain on its scarce energy, and the system may stall. 

To avoid this fatal situation, the vanes are disposed as shown in fig 6. 

For a six plane machine the disposition of vanes will again be different and so on. 

The whole idea in the design is to avoid a situation where more than one release electromagnet is energized at the same instant.

Were we building a five or six or twenty plane machine, the angular disposition must be determined separately for each case just as a designer of an internal combustion engine designing a four, five or six CYLINDER engines, must for each engine decide the angular disposition of the projections on the CAM SHAFT which in turn determine the FIRING SEQUENCE OF PLUGS IN THE compression chamber.

From the foregoing, we can see that though we call this machine a magnet motor, IN REALITY, AND FROM A DESIGN STANDPOINT, IT HAS FAR MORE IN COMMON WITH THE INTERNAL COMBUSTION ENGINE THAN IT HAS WITH A CONVENTIONAL ELECTRIC MOTOR.

Section 3

Referring to the Fig 7, for the rotor 26 to rotate, it is necessary to ensure that the circular length of the vane approximately equals the circular distance between one stator magnetic axis and the next one.

This is a critical condition for the system to work. 

It is equally essential that the pole strength of all stator permanent magnets are equal or else the first and second laws of Emagnetodynamics would not have been complied with and the machine will not function.

The Emagnetodynamics machine is essentially a magnet motor. 

It is therefore necessary to ensure that only non magnetic metals are used to build all the parts of the machine or else critical magnetic field strength required at certain points will be weakened or impaired. 

All bolts, nuts, etc are made of copper or brass or aluminium to avoid magnetic INTERFERENCES AND DISTORTIONS which would critically undermine the set up.

Just like the plug of an internal combustion engine must be ignited at a particular TIMING, the release electromagnets must be "ignited"/energized at the proper TIMING in order to secure releases of the rotor 26 at the backlash points and keep the motor running. 

To ensure this PRECISION TIMING, the positions of the carbon brushes, are made adjustable, much like the TIMING CHAIN of an internal combustion engine. 

The brushes are mounted on bases that themselves move on circular grooves made on the rectangular Perspex 15. 

When the appropriate timing position has been determined, the brush base is screwed unto the Perspex base by means of a brass bolt and brass nut.

Section 4

Refer to fig 7 of the invention,the rotor 26 is made of copper and is 870 mm high with holes made along its stem at various heights to take vane stems; these coincide with the heights of the four planes.

While the rotor 26 has big stem with a diameter of 60 mm, and length 70mm,the rest of the body has a diameter of 30mm The slip rings 90,94 (width 10 mm and thickness 0.5 mm) are made of copper,which is both a good electrical conductor and non-rusting material. 

These are desirable properties to ensure there is always good electrical contact between the slip ring commutators and the brushes. 

The BRUSH CONTACT RESISTANCE must not be more than 0.2 Ohms. 

Of course the slip ring commutators are effectively insulated from any electrical contact with the rotor, using paper insulation as is done for a conventional electric motor commutator.

The permanent magnet stators, being the main source of torque exerted on the rotor 26 must be very powerful or else the resulting machine will be weak. 

In fact,the permanent magnet stators used by the inventor to build the working model of the non-self-sustaining emagnetodynamics machine each had magnetic pole strength that gave an angler deflection of 25 degrees on a magnetometer placed one meter away. 

The magnets were Alcomax magnets, but of course, since buying these magnets some twenty five years ago,more powerful magnets have been invented in the form of NEODYMIUM magnets.

An Emagnetodynamics machine having only one plane is like an internal combustion engine having only one cylinder, as against the traditional four cylinders, four stroke engine or a conventional electric motor running on only one coil. 

The practical Emagnetodynamics motor must have many planes, at the very least, four planes in order to produce enough torque on the rotor 26 resulting in a powerful machine. 

The more the number of planes, the more powerful the resulting machine and it is desirable to build machines with as many as 10 to 20 planes even though MAGNETIC SHIELDING becomes of critical importance in order to shield the magnetic fields created by one plane from influencing the fluxes in an adjacent Plane.

Reference fig. 21 of the invention. 

51, 52, 53, 54 are electromagnet stators of a one plane machine. 

While 51, 52, 53 are all connected in parallel and energized together, 54 which is the release electromagnet is energized separately in a different circuit. 

It is found that for the system to rotate, some 120V must be fed to the three stators while 72V must be fed to the release stator 54. 

The current flowing in the first circuit as measured by ammeter Al is 45A, while A2 read 6A.

